MOVEL DE TRABALHO TESOURA

P CARACTERISTICAS TECNICAS

CARACTERISTICAS TECNICAS

2 rodas motrizes

25% de gradeabilidade

Indicador da carga da bateria e visor de diagndstico
Local para acondicionar os manuais

Botao de parada de emergéncia

Rodas dianteiras freio a disco

Liberagao manual dos freios

Pneus sélidos ndo marcantes

Protegao mowvel para buracos - Pothole
Alarme de inclinagao

Horimetro

Alarme de subida e descida (cesto/plataforma)
Buzina

Luz rotativa tipo giroflex

Alarme da movimentagao

Alarme de sobrecarga

» OPCIONAIS

Luz de trabalho da plataforma

Linha de ar comprimido para plataforma
Alimentacao de CA para a plataforma
Bateria de Iitio

item

Capacidade de peso

Capacidade de peso da plataforma na extensao
Capacidade de pessoas

Altura de trabalho

Altura da plataforma

Comprimento da extensao da plataforma

Distancia ao solo (Pot hole) (levantada/abaixada)

Raio de giro (interno/externo)
Motores de diregdo
Motores de elevagao

Velocidade de deslocamento (posi¢do abaixada)
Velocidade de deslocamento (posigdo levantada)

Tempo de subida/descida
Gradeabilidade

Alarme de inclinagao (lateral/frontal e para tras)
Bateria

Carregador

Pneus

Peso

a Comprimento (para transporte)

b Largura

c Altura (recolhida)

d x e Dimensdes do cesto/plataforma
f Distancia entre eixos

Unidade

kg
kg

km/h
km/h

Yo

V/Ah
V/A

XG1008AC

——
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230
115
2
10
8
900
100/20

0/2.3
0.87

33

4.0

0.8

29-40/34~45
25
15/3
4x6/280
24/30
381x127
2260
2477(2280)
810
2335(2005)
2270x810

1877

XG1012AC

P XG1008AC/XG1012AC - PLATAFORMA ELEVATORIA
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450
115
2
10
8
900
110/20
0/2.3
0.87
33
4.0
0.8
29~40/49~60
25
15/3
4x6/280
24/30
381x127
2680
2477(2267)
1170
2335(1805)
2270x1120
1877
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